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Внешний вид Тип  
продукта

Название 
продукта

Макси-
мальная 
нагрузка

Макси-
мальная 
скорость

Конфигурация и дополнения Модель

OEM

LD-60 60 кг 1.8 м/с

Стандартно - 37031-00000

Комплект 
док-станции

Док-станция(ДС)
Кабель для зарядки батареи от ДС (0.45 м)

:12477-000
:12676-000 37031-00002

Начальный 
комплект

Док-станция(ДС)
Кабель для зарядки батареи от ДС (0.45 м)	
Лицензия ПО MobilePlanner 
Джойстик	
Верхняя крышка

:12477-000
:12676-000L
:13495-200
:13558-000
:12944-000

37031-10004

LD-90 90 кг 1.35 м/с

Стандартно - 37041-00000

Комплект  
док-станции

Док-станция(ДС)
Кабель для зарядки батареи от ДС (0.45 м)

:12477-000
:12676-000 37041-00002

Начальный 
комплект

Док-станция(ДС)
Кабель для зарядки батареи от ДС (0.45 м)	
Лицензия ПО MobilePlanner 
Джойстик	
Верхняя крышка

:12477-000 
:12676-000L
:13495-200
:13558-000
:12944-000

37041-10004

Транспортер  
тележек

LD-
105CT 105 кг 1.35 м/с

Стандартно Сенсорный экран
Боковой лазер

:13605-000
:13456-000 37141-00010

Комплект 
док-станции

Сенсорный экран
Боковой лазер
Док-станция(ДС)
Кабель для зарядки батареи от ДС (0.45 м)

:13605-000 
:13456-000
:12477-050
:12676-000

37141-00012

Начальный 
комплект

Сенсорный экран
Боковой лазер
Док-станция(ДС)
Кабель для зарядки батареи от ДС (0.45 м)
Лицензия ПО MobilePlanner
Дополнительная система ориентирования 
по освещению
Джойстик
Тележка

:13605-000 
:13456-000
:12477-050
:12676-000L
:13495-200 

:13700-000
:13558-000 
:75020-000

37141-01014

LD-
130CT 130 кг 0.9 м/с

Стандартно Сенсорный экран
Боковой лазер

:13605-000
:13456-000 37161-00010

Комплект  
док-станции

Сенсорный экран
Боковой лазер
Док-станция(ДС)
Кабель для зарядки батареи от ДС (0.45 м)

:13605-000 
:13456-000
:12477-050
:12676-000

37161-00012

Начальный 
комплект

Сенсорный экран
Боковой лазер
Док-станция(ДС)
Кабель для зарядки батареи от ДС (0.45 м)
Лицензия ПО MobilePlanner
Дополнительная система ориентирования 
по освещению
Джойстик
Тележка

:13605-000 
:13456-000 
:12477-050
:12676-000L
:13495-200

:13700-000
:13558-000 
:75020-000

37161-01014

Мобильные роботы 

серии LD

Информация для заказа
Платформа мобильный роботов LD

Автономный интеллектуальный  
транспорт (AIV) с самонавигацией 
•	 Навигация в естественной обстановке 
	 Автоматически планируют маршруты предотвращая столкновения
•	 Управление транспортным парком
	 Координация совместной работы парка до 100 мобильных роботов
•	 Простое развертывание
	 Быстрое время запуска: не требуется менять производственную площадку
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Программное обеспечение/Контроллер
Внешний вид Название продукта Конфигурация и дополнения Модель

MobilePlanner Дистрибутив (USB) *
Лицензионный аппаратный ключ 13495-200

Enterprise Manager 1100 Лицензионный аппаратный ключ 11167-100

* .Последняя версия MobilePlanner всегда доступна для загрузки на сайте Omron Adept Technologies Inc. http://www.adept.com/Robots-
Mobile

Дополнительные принадлежности
Внешний вид Название продукта Особенности Конфигурация и дополнения Модель

Система высокоточного 
позиционирования

Один датчик Датчик × 1 , Кронштейн крепления × 1, Разъем питания × 1 , 
Разъем RS-232 × 1 , Магнитная лента шириной 25 мм. Рулон 50 м 13660-100

Два датчика Датчик × 2 , Кронштейн крепления × 2, Разъем питания × 1 , 
Разъем RS-232 × 2 , Магнитная лента шириной 25 мм. Рулон 50 м 13660-000

Магнитная лента Магнитная лента шириной 25 мм Рулон 50 м 14925-000

Дополнительная система 
ориентирования  
по освещению

- Камера, Монтажный комплект, Кабели,  
Набор для выравнивания 13700-000

Сенсорный экран -

Сенсорный экран с креплением 
Блок питания с креплением 
Кабель питания, от центрального блока к блоку питания (длина 
33 см), Кабель питания, от блока питания к сенсорному экрану 
(длина 183 см), 
Кабель Ethernet между сенсорным экраном и центральным 
блоком (длина 153 см), 
Прокладка между сенсорным экраном и монтажной поверхно-
стью робота, 
Программное обеспечение, включая поддержку сенсорного 
экрана

13605-000

- Боковой лазер

Основа Лазер × 2, Кабель × 1 (Y-кабель для 2 лазеров) 13456-000

Комплект Лазер × 2, Кабель × 1 (Y-кабель для 2  лазеров), Монтажный 
набор × 2, Металлическая крышка × 2 13456-100

Вызывной/дверной блок WiFi Проводной Вызывной/дверной блок, Кабель 13029-802

Дополнительные принадлежности
Внешний вид Название продукта Особенности Конфигурация и дополнения Модель

Батарея - - 18578-000

Док-станция

- Док-станция, 
Кабель питания 12477-000

Настенное кре-
пление

Док-станция, 
Кабель питания, 
Настенное крепление 
(для транспортера тележек)

12477-050
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Внешний вид Название продукта Особенности Конфигурация и дополнения Модель

Джойстик Длина кабеля: 
от 0.6 до 3 м - 13558-000

- Интерфейсный кабель -
Интерфейсный кабель DB44HD  
(кабель D-SUB 44 pin для цифровых входов/выходов) 14165-000

- Верхняя крышка
Верхняя крышка 
для OEM типа - 12944-000

Тележка - - 75020-000

- Кабель для зарядки  
батареи от док-станции

Длина кабеля: 
0.45 м - 12676-000L

Характеристики
Платформа мобильный роботов LD
Общие характеристики

Параметр
OEM Транспортер тележек

Примечание
37031-☐ ☐ ☐ ☐ ☐ 37041-☐ ☐ ☐ ☐ ☐ 37141-☐ ☐ ☐ ☐ ☐ 37161-☐ ☐ ☐ ☐ ☐

Материалы KYDEX

Габариты (Д × Ш × В) 699 × 500 × 383 мм 894 × 1074 × 1394 мм *. Высота вместе с антенной WiFi 

Вес (с батареей) 62 кг 81 кг (Транспорт)/23 кг (Тележка)

Окружающая 
среда

Температура окру-
жающей среды от -5 до 40 ° C

Влажность окружа-
ющей среды от 5 до 95% (без конденсата)

Условия работы Только в помещениях, без сильной запыленности, без коррозионного газа
Прямой солнечный свет может 
привести к ложному срабатыванию 
лазера безопасности

Класс защиты IP IP20

Класс чистоты 
комнаты Fed Class 100, ISO Class5 Нет

Характеристики автономного интелектуального транспорта (AIV)
Параметр OEM Транспортер тележек

Примечание
37031-☐ ☐ ☐ ☐ ☐ 37041-☐ ☐ ☐ ☐ ☐ 37141-☐ ☐ ☐ ☐ ☐ 37161-☐ ☐ ☐ ☐ ☐

Условия по 
полу

Требования к полу Ровная поверхность или бетон (нет воды, масла, загрязнений)

Минимальная 
ровность пола FF25 (* ACI 117 стандарт)

*. ACI 117 это стандарт American 
Concrete 
Institute для бетонных полов. FF- 
ровность, FL - уровень. Более высокие 
номера FF означают более ровные 
полы. 
FF25 является довольно мягкой спец-
ификацией.

Преодоление 
порога 15 мм макс. *1 10 мм макс. *1 5 мм макс. *2 5 мм макс. *2

*1. Для таких порогов требуется ско-
рость 250-300 мм/сек и 250 мм/сек для 
LD-60 и LD-90 соотв. 
Более быстрое или частое движе-
ние по такими порогам или зазорам 
сократит срок службы компонентов 
трансмиссии. Более медленной скоро-
сти может не хватить для преодоле-
ния.  Пороги должны иметь гладкую 
закругленную форму.
*2. Транспортер с тележкой способен 
проехать через порог или зазор 5 мм 
со скоростью 250 мм/сек, но это не 
следует рассматривать как нормаль-
ное использование. Более быстрое 
или частое движение по такими 
порогам или зазорам сократит срок 
службы компонентов трансмиссии.

Преодоление 
зазора 15 мм макс. 15 мм макс. 5 мм макс. *2 5 мм макс. *2

Уровень наклона Менее 1: 12 (60 кг. макс.)  
Только ровный пол (свыше 60 кг.) Только ровный пол

Навигация
Маршрутизация Автономная маршрутизация путем сканирования окружающей обстанов-

ки с помощью лазера.

Метод создания 
карты обстановки

Сканирование при движении Мобильного Робота в окружающей обста-
новке и загрузка данных сканирования в MobilePlaner

Нагрузка Макс. вес 60 кг 90 кг 105 кг 130 кг *. Исключая вес тележки
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Параметр
OEM Транспортер тележек

Примечание
37031-☐ ☐ ☐ ☐ ☐ 37041-☐ ☐ ☐ ☐ ☐ 37141-☐ ☐ ☐ ☐ ☐ 37161-☐ ☐ ☐ ☐ ☐

Мобильность

Максимальная 
скорость 1800 мм/сек 1350 мм/сек 1350 мм/сек 900 мм/сек

Макс. скорость 
вращения 180°/сек 180°/сек 100°/сек

Точность остановки ± 100 мм: позиция * , ± 2°:вращение
± 10 мм: позиция, ±0.5°: вращение 
с опциональной системой высоко-
точного позиционирования (HAPS)

Ведущее колесо
Материалы Непачкающий нейлон, вспененный каучук, не токопроводные

Размер 200 диам. × 50мм, 2 колеса

Пассивный 
ролик

Материалы Токопроводный термопластичный каучук на полиолефине

Размер 75 диам. × 41 мм, 4 ролика

Питание

Батарея 22-30 В пост.тока

Емкость Номинальная емкость батареи 72 Ач

Время работы Около 15 часов непрерывно Без нагрузки

Время перезарядки Около 4 часов (соотношение 5:1)

Срок службы 
батареи 2000 циклов перезарядки

Метод зарядки Автоматический/ Ручной

Вспомогательное 
питание

5 В пост. тока ±5%, 1 A Switched 
12 В пост. тока ±5%, 1 A Switched 
20 В пост. тока ±5%, 1 A Switched 
22-30 В пост. тока, 4 A Switched × 2
22-30 В пост. тока, 10 A Switched 
22-30 В пост. тока, 10 A Safe, Switched 

5, 12, 20 и 22-30 В пост. тока 
можно использовать для внешних 
устройств.
*. 10 A Switched и 10 A Safe, 
Switched совместно используют 
ток 10 A.

Стандарты
Стандарт безопас-
ности EN1525 / JIS D6802 / ANSI B56.5

Беспроводная связь IEEE 802.11 a/b/g

Функции безо-
пасности

Сканирующий лазер 
безопасности

1 впереди
Class 1
PLd Safety per ISO13849-1
Макс. дистанция: 15 м
Угол обзора: 240°

Аварийный останов 1 на панели оператора 1 на сенсорной панели, 1 на панели 
оператора

Задний сонар 2 сзади, дистанция 2 м
Каждый состоит из пары пе-
редатчик-приемник,  работают 
совместно

Передний бампер 1 на передней платформе, 2 пары датчиков

Низкий передний 
лазер

1 на передней платформе
Class 1
Макс. дистанция: 4 м
Угол обзора: 270°

Боковой лазер Опционально

2 на горизонтальных трубах поста 
HMI
Class 1
Макс. дистанция: 4 м
Угол обзора: 270°

*. 2 по бокам полезной нагрузки,  
монтируется пользователем

Проблесковый огонь Световой диск с каждой стороны Световой диск с каждой стороны, 
сигнальная башня на посту HMI

Громкоговорители 3.5 дюйма, 80 Вт макс.

Интерфейс 
оператора

Экран / сенсорная 
панель

3.5 дюйма TFT 320 × 240 пикс, 256 
K цветов

7.0 дюйма TFT LCD сенсорная 
панель , 18/24 бит RGB

Кнопки

Кнопка ВКЛ (ON): Зеленая, 
Кнопка ВЫКЛ (OFF): Красная, 
Кнопка отпускания тормоза: 
Оранжевая, 
Ключ (ВЫКЛ)

Кнопка ВКЛ (ON): Зеленая, 
Кнопка ВЫКЛ (OFF): Красная, 
Кнопка отпускания тормоза: 
Оранжевая, 
Ключ (ВЫКЛ) 
Кнопка стыковки, Кнопка отсты-
ковки

Интерфейсы

Беспроводная связь IEEE 802.11 a/b/g

Порт Ethernet 1 × пользов. LAN , 1 × LAN обслуж., Auto-MDIX

Последовательный RS-232 × 2, CAN Bus B × 1

Дискретные вх/вых 16 входов, 16 выходов

Аналоговые вх/вых 8 входов (0-30 В), 4 выхода (0-20 В)

Аудио Цифровой аудио выход,   Аудио вх/вых

Стыковка кор-
зины Метод стыковки Не применимо Автоматически
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MobilePlanner
Модель 13495-200

Операционная система
Windows 7 (32-bit/64 bit version) / 
Windows 8 (32-bit/64 bit version) / 
Windows 10 (32-bit/64-bit version)

Процессор 1.5 ГГц dual-core ЦПУ рекомендуется

Оперативная память Мин. 1.5 Гб (рекомендуется мин. 4 Гб)

Жесткий диск Минимум 200 Мб свободного про-
странства

Видеопамять 256 Мб мин.

Монитор XGA 1024 × 768, 16 млн. цветов

Коммуникационный порты Порт USB (для лиценз. ключа) 

Поддерживаемые языки Японский, английский

Система высокоточного позиционирования HAPS
Модель 13660-☐00

Датчик

Глубина 30 мм

Ширина 160 мм

Класс защиты 
IP 

IP64

Окружающая 
среда

от -40 до 85 ° C

Индикаторы
Питание, Наличие ленты, Правый 
маркер, Левый маркер

Магнитная 
лента

Ширина 25 мм

Направление South up

Маркеры 
(на магнитной 
ленте)

Ширина 25 мм

Длина мин 300 мм, при скорости движения 
500 мм/сек

Направление North up

Расстояние от 
ленты 15-30 мм

Подключение

Передний 
датчик

RS232-1 (/dev/ttyUSB9) на централь-
ном блоке

Задний датчик RS232-2 (/dev/ttyUSB10) на централь-
ном блоке

Питание, оба 
датчика

Вспом. питание, используя штатный 
разветвительный кабель

Сенсорный экран
Модель 13605-000

Сенсорная панель
Емкостного типа, 5 одновременных 
нажатий, покрытие с черной рамкой

TFT Монитор

TFT LCD панель, 18/24 бит RGB 
параллельный интерфейс.
7.0 дюймов WVGA - Wide Viewing 
Angles, 5-Touch

Подсветка LED

Вход питания 5 В пост. тока через разъем

Потребляемая мощность макс. 6.5 Вт

Вызывной/дверной блок
Модель 13029-802

Габаритные размеры - Ш х Г х В 141.4 × 74.7 × 30 мм

Вес 190 грамм

Способ установки
Устанавливается на настенную рамку 
с помощью 4 винтов

Источник питания 12 В пост.тока

Потребляемая мощность 0.5 A, 6 Вт номинально

WiFi IEEE 802.11 a/b/g

Коммуникационный порт Ethernet

I/O Входы х 2, Выходы х 2 (30 В пост. 
тока, макс 2А)

Батарея
Модель 18578-000

Время работы 
(без нагрузки) 15 часов непрерывно

Вес 19 кг

Напряжение 22-30 В пост.тока

Емкость Номинальная 72 Ач

Время перезарядки 4 часа, примерно

Ресурс работы
2000 раз 80% DOD 
около 7 лет, 16 час/день, 5 дн/нед
около 4 лет, 19/7 (круглосуточно)

Enterprise Manager 1100
Модель 11167-100

Габаритные размеры- Ш х Г х В 426.0 × 438.4 × 42.4 мм

Вес 6.8 кг

Способ установки
Слот 1U в стандартной 
19-дюймовая стойке

Источник питания 100-240 В перем. тока

Потребляемая мощность 200 Вт макс.

Температура эксплуатации до 35 ° C

Температура при хранении от -25 до 60 ° C

Относительная влажность до 90% (без конденсата)

Влажность при хранении до 95% (без конденсата)

Класс защиты шасси IP20 

Процессор Intel® Xeon® CPU

Оперативная память 4 GB DDR3

Накопитель данных 32 Гб, твердотельный

Коммуникационный порт 10/100/1000 Ethernet × 4, USB × 4, VGA

Док-станция
Модель 12477-0☐0

Ток 8 A *1

Контакты 2

Питание 100–240 В перем. тока, 50-60 Гц

Потребляемая мощность 800 Вт

Влажность от 5 до 95% (без конденсата)

Температура от 5 до 40 ° C

Габаритные размеры- Ш х Г х В
369 × 315 мм 
(495 × 495.5 × 317 мм*2

Вес 8.2 кг

Крепление
Настенное крепление, напрямую к 
полу, или к полу через напольную 
пластину

Индикаторы
Питание вкл. - синий,  заряжается - 
желтый

Разъем Для отдельной зарядки батарей

*. номинально 100 Вт
*1. Термопредохранитель в цепи питания перем. тока (10А с запаздыванием 
переключения)

Позиционирование по освещению
Модель 13700-☐00

Угол обзора 140°

Вход питания
12 В пост. тока (±10%) подается 
с платформы через разъем питания

Потребляемая мощность макс. 3.3 Вт

Джойстик
Модель 13558-000

Вес 550 грамм

Класс защиты IP IP56

Тележка
Модель 75020-000

Габариты (Д х Ш х В) 592 × 846 × 480 мм

Вес 23 кг

Класс ESP

Пассивный ролик 2 впереди, 2 сзади, подпружиненные

Диаметр ролика 100 мм номинал

Тормоз роликов на 2 задних ролика
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Компоненты и функции

Задний лазер 
Лазерный датчик обнаружения 
препятствий сзади

Панель оператора
ВКЛ/ВЫКЛ питания,  
аварийный останов, кнопка тормоза, 
цветной дисплей 3.5 дюйма

Антенна WiFi
IEEE 802.11 a/b/g

Транспортер тележек

Сканирующий лазер 
безопасности
Лазер класса безопасности 
для SLAM (Simultaneous 
localization and mapping) 
Одновременно он выпол-
няет и функции безопас-
ности.

Тележка 
Автоматически стыкуемая 
тележка с ручным тормозом.  
Стыковка может контролиро-
ваться из программы.

Верхняя крышка 
(опция)
Верхняя крышка входит 
в начальный комплект. 
Она не обязательна при 
создании собственных 
решений для транспорти-
ровки

Низкий передний лазер
Датчик обнаружения препятствий с низким 
профилем по направлению вперед.

Задний сонар
Датчик обнаружения препятствии 
сзади на основе сонара.

Боковой лазер 
Лазерный датчик обнаружения 
препятствий по-вертикали

Световые диски
Индикатор состояния. 
Расположены с обоих сторон

Передний бампер
Остановка при столкновении 
с препятствием

OEM 
с пластиной для стыковки тележки

OEM 

Панель оператора
•	 Цветной сенсорный  

экран 7 дюймов  
состояние, указание цели

•	 Антенна WiFi
•	 Сигнальная башня
•	 Кнопка тормоза
•	 Аварийный останов
•	 ВКЛ/ВЫКЛ питания
•	 Кнопки стыковки/отстыковки тележки
•	 Позиционирование по освещению (опция)
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 Top Plate

Конфигурация системы
OEM

Название продукта Модель Описание Комплект док-станции/  
начальный комплект

1 OEM 370☐1-00000 Мобильный робот ОЕМ. Батарея заказывается отдельно. Входит в комплект док-станции 
и начальный комплект

2 Док-станция 12477-000 Док-станция для зарядки батареи, установленной в мобильного 
робота Входит  

в комплект  
док-станции 3

Кабель для зарядки 
батареи от док-станции 12676-000L Кабель для подключения батареи к док-станции при зарядке 

датареи отдельно от мобильного робота

4 Верхняя крышка 12944-000 Верхняя крышка мобильного робота ОЕМ. Она не обязательна 
при создании собственных решений для транспортировки

Входит в начальный комплект5 Джойстик 13558-000 Используется для ручного управления мобильным роботом.

6 MobilePlanner 13495-200
Программное обеспечение для настройки, управления и диагно-
стики мобильного робота. Включает лицензионный аппаратный 
ключ USB

7 Батарея 18578-000 Батареи для установки в мобильного робота -

8
Enterprise Manager 
1100 11167-100 Система управления парком мобильных роботов, включает сете-

вое устройство, программу и лицензионный аппаратный ключ USB -

9
Система высокоточно-
го позиционирования 
HAPS (один датчик)

13660-100 Датчик и магнитная лента для достижения точного выравнивания 
при движении робота вперед. Датчик крепится на робота. -

0
Система высокоточно-
го позиционирования 
HAPS (два датчика)

13660-000
Два датчика и магнитная лента для достижения точного вырав-
нивания при движении робота вперед и назад. Датчики крепятся 
на робота.

-

! Магнитная лента 14925-000
Магнитная лента для системы высокоточного позиционирования 
(HAPS) Лента применяется для указания роботу точного места 
остановки.

-

"
Дополнительная систе-
ма ориентирования по 
освещению

13700-000
Используется там, где часто меняется окружающее простран-
ство или расположение препятствий. Устанавливается на каркас 
нагрузки, перемещаемой мобильным роботом

-

§ Сенсорный экран 13605-000
Позволяет операторам проверять состояние мобильного робота, 
вводить цели и приостанавливать работу. Устанавливается на 
каркас нагрузки, перемещаемой мобильным роботом

-

$
Основной боковой 
лазер 13456-000

Для обнаружения препятствий, которые находятся выше рабочей 
зоны лазера безопасности. Устанавливается на каркас нагрузки, 
перемещаемой мобильным роботом

-

%
Комплект для бокового 
лазера 13456-100 Включает вышеупомянутый боковой лазер,  крепежный комплект 

и металлический кожух для защиты от лазера. -

&
Вызывной/дверной 
блок 13029-802

Позволяет вызвать мобильного робота подъехать в пункт назна-
чения, а также для открытия/закрытия дверей. Устанавливает в 
пункте назначения или около двери.

-

/ Интерфейсный кабель 14165-000 Кабель D-SUB 44 pin для цифровых входов/выходов мобильного 
робота -

1	OEM

2	Док-станция

3	Кабель для зарядки батареи от док-станции
4	Верхняя крышка

5	Джойстик

7	Батарея

90! Система 
высокоточного позицио-
нирования HAPS

" Дополнительная система ориентирования по освещению

8	Enterprise Manager 1100

§	Сенсорный экран

&	Вызывной/дверной блок
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Транспортер тележек

Название продукта Модель Описание Комплект док-станции/  
начальный комплект

1 Транспортер тележек 371☐1-00000 Мобильный робот-транспортер тележек. Батарея заказывается 
отдельно.

Входит в комплект док-станции  
и начальный комплект

2 Сенсорный экран 13605-000
Позволяет операторам проверять состояние мобильного робота, 
вводить цели и приостанавливать работу. Устанавливается на 
каркас нагрузки, перемещаемой мобильным роботом

3 Боковой лазер 13456-000
Для обнаружения препятствий, которые находятся выше рабочей 
зоны лазера безопасности. Устанавливается на каркас нагрузки, 
перемещаемой мобильным роботом

4 Док-станция 12477-000 Док-станция для зарядки батареи, установленной в мобильного 
робота Входит  

в комплект 
док-станции 5

Кабель для зарядки 
батареи от док-станции 12676-000L Кабель для подключения батареи к док-станции при зарядке 

батареи отдельно от мобильного робота

6 Джойстик 13558-000 Используется для ручного управления мобильным роботом.

Входит в начальный комплект

7 MobilePlanner 13495-200
Программное обеспечение для настройки, управления и диагно-
стики мобильного робота. Включает лицензионный аппаратный 
ключ USB

8
Дополнительная систе-
ма ориентирования по 
освещению

13700-000
Используется там, где часто меняется окружающее простран-
ство или расположение препятствий. Устанавливается на каркас 
нагрузки, перемещаемой мобильным роботом

9 Тележка 75020-000 Тележка, адаптированная для мобильного робота-транспортера

0 Батарея 18578-000 Батареи для установки в мобильного робота -

!
Enterprise Manager 
1100 11167-100 Система управления парком мобильных роботов, включает сете-

вое устройство, программу и лицензионный аппаратный ключ USB -

"
Система высокоточно-
го позиционирования 
HAPS (один датчик)

13660-100 Датчик и магнитная лента для достижения точного выравнивания 
при движении робота вперед. Датчики крепятся на робота. -

§
Система высокоточно-
го позиционирования 
HAPS (два датчика)

13660-000
Два датчика и магнитная лента для достижения точного вырав-
нивания при движении робота вперед и назад. Датчики крепятся 
на робота.

-

$ Магнитная лента 14925-000
Магнитная лента для системы высокоточного позиционирования 
(HAPS) Лента применяется для указания роботу точного места 
остановки.

-

%
Вызывной/дверной 
блок 13029-802

Позволяет вызвать мобильного робота подъехать в пункт назна-
чения, а также для открытия/закрытия дверей. Устанавливает 
в пункте назначения или около двери.

-

& Интерфейсный кабель 14165-000 Кабель D-SUB 44 pin для цифровых входов/выходов мобильного 
робота -

1	Транспортер тележек

2	Сенсорный экран

3	Боковой лазер

4	Док-станция

5	Кабель для зарядки батареи от док-станции

6	Джойстик

8	Дополнительная система ориентирования по освещению

9	Тележка

0	Батарея

!	Enterprise Manager 1100

"§$	Система высо-
коточного позиционирова-
ния HAPS	

%	Вызывной/дверной блок
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383

201

379

50500

699

431

48

699

894

84.0

195.0

96

144.6

626.6

1306.7

1393.2

133.1

504.9

500

416.0

1073.3

38 38

Ø 101.6

Габаритные размеры	

Платформа мобильных роботов LD

Монтажная  
поверхность

Края  
крышек

Транспортер тележек

CAD данные можно загрузить с официального сайта Omron Adept 
Technologies Inc. http://www.adept.com/Robots-CAD-File
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85

215

179.7

166.9

107.6
103 85.9

10.8

16

6

227

13.2

4.2

7.6 7.6

20 20

34.4 227

Enterprise Manager 1100

Вид спереди

Дополнительная система  
ориентирования по освещению

Система высокоточного пози-
ционирования HAPS

Сенсорный экран

Вид сверху

4 сквозных  
отв. Ø 4.5
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141.37

50

123

15 74.69

30

40

76

406

495

89 114

267

247

123

121

356

315

369

384 

98 ± 20

3x Ø6

8x 25

18x Ø6

349

146° 

146° 

Вызывной/дверной блок

Док-станция

Свободное положение

Джойстик

Монтаж на стену  
или на пол

Только основа

Настенный кронштейн

Ø2.4 / глубина 7.5
 × 4
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591.82

480.06

845.82

254

234.44 254 295.4

254234.44

254

234.44 234.44

Тележка

Соответствующие руководства

Номер документа. Английское название

I611 Платформа мобильных роботов LD. Руководство пользователя

I612 Транспортер тележек LD. Руководство пользователя

I613 Руководство по периферии платформы мобильных роботов LD.

I614 Программное обеспечение мобильных роботов LD.

I615 Enterprise Manager 1100. Руководство пользователя

I616 Руководство по безопасности

I617 Справочное руководство по командному языку Robotics

I618 Руководство интегратора по командному языку Robotics

•	 Intel, Xeon и Intel Xeon являются товарными знаками корпорации Intel в США и / или других странах.
•	 Другие компании и названия продуктов в этом документе являются товарными знаками  

или зарегистрированными товарными знаками соответствующих компаний.
•	 Фотографии и схемы изделий, которые используются в этом документе, могут несколько отличаться от настоящих изделий.
•	 Снимки экранов с продукцией Microsoft, опубликованы с разрешения корпорации Microsoft.

Резьба
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Terms and Conditions Agreement
Read and understand this catalog.

Please read and understand this catalog before purchasing the products. Please consult your OMRON representative if you have 
any questions or comments. 

Warranties.
(a) Exclusive Warranty. Omron’s exclusive warranty is that the Products will be free from defects in materials and workmanship 

for a period of twelve months from the date of sale by Omron (or such other period expressed in writing 
by Omron). Omron disclaims all other warranties, express or implied.

(b) Limitations. OMRON MAKES NO WARRANTY OR REPRESENTATION, EXPRESS OR IMPLIED, ABOUT 
NON-INFRINGEMENT, MERCHANTABILITY OR FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE OF THE 
PRODUCTS. BUYER ACKNOWLEDGES THAT IT ALONE HAS DETERMINED THAT THE PRODUCTS WILL 
SUITABLY MEET THE REQUIREMENTS OF THEIR INTENDED USE.

Omron further disclaims all warranties and responsibility of any type for claims or expenses based on infringement by the Products 
or otherwise of any intellectual property right. (c) Buyer Remedy. Omron’s sole obligation hereunder shall be, at Omron’s election, 
to (i) replace (in the form originally shipped with Buyer responsible for labor charges for removal or replacement thereof) the 
non-complying Product, (ii) repair the non-complying Product, or (iii) repay or credit Buyer an amount equal to the purchase price 
of the non-complying Product; provided that in no event shall Omron be responsible for warranty, repair, indemnity or any other 
claims or expenses regarding the Products unless Omron’s analysis confirms that the Products were properly handled, stored, 
installed and maintained and not subject to contamination, abuse, misuse or inappropriate modification. Return of any Products by 
Buyer must be approved in writing by Omron before shipment. Omron Companies shall not be liable for the suitability or 
unsuitability or the results from the use of Products in combination with any electrical or electronic components, circuits, system 
assemblies or any other materials or substances or environments. Any advice, recommendations or information given orally or in 
writing, are not to be construed as an amendment or addition to the above warranty.

See http://www.omron.com/global/ or contact your Omron representative for published information.

Limitation on Liability; Etc.
OMRON COMPANIES SHALL NOT BE LIABLE FOR SPECIAL, INDIRECT, INCIDENTAL, OR CONSEQUENTIAL DAMAGES, 
LOSS OF PROFITS OR PRODUCTION OR COMMERCIAL LOSS IN ANY WAY CONNECTED WITH THE PRODUCTS, 
WHETHER SUCH CLAIM IS BASED IN CONTRACT, WARRANTY, NEGLIGENCE OR STRICT LIABILITY.

Further, in no event shall liability of Omron Companies exceed the individual price of the Product on which liability is asserted.

Suitability of Use.
Omron Companies shall not be responsible for conformity with any standards, codes or regulations which apply to the 
combination of the Product in the Buyer’s application or use of the Product. At Buyer’s request, Omron will provide applicable 
third party certification documents identifying ratings and limitations of use which apply to the Product. This information by itself is 
not sufficient for a complete determination of the suitability of the Product in combination with the end product, machine, system, 
or other application or use. Buyer shall be solely responsible for determining appropriateness of the particular Product with 
respect to Buyer’s application, product or system. Buyer shall take application responsibility in all cases. 

NEVER USE THE PRODUCT FOR AN APPLICATION INVOLVING SERIOUS RISK TO LIFE OR PROPERTY OR IN LARGE 
QUANTITIES WITHOUT ENSURING THAT THE SYSTEM AS A WHOLE HAS BEEN DESIGNED TO ADDRESS THE RISKS, 
AND THAT THE OMRON PRODUCT(S) IS PROPERLY RATED AND INSTALLED FOR THE INTENDED USE WITHIN THE 
OVERALL EQUIPMENT OR SYSTEM.

Programmable Products.
Omron Companies shall not be responsible for the user’s programming of a programmable Product, or any consequence thereof.

Performance Data.
Data presented in Omron Company websites, catalogs and other materials is provided as a guide for the user in determining 
suitability and does not constitute a warranty. It may represent the result of Omron’s test conditions, and the user must correlate it 
to actual application requirements. Actual performance is subject to the Omron’s Warranty and Limitations of Liability.

Change in Specifications.
Product specifications and accessories may be changed at any time based on improvements and other reasons. It is our practice 
to change part numbers when published ratings or features are changed, or when significant construction changes are made. 
However, some specifications of the Product may be changed without any notice. When in doubt, special part numbers may be 
assigned to fix or establish key specifications for your application. Please consult with your Omron’s representative at any time to 
confirm actual specifications of purchased Product.

Errors and Omissions.
Information presented by Omron Companies has been checked and is believed to be accurate; however, no responsibility is 
assumed for clerical, typographical or proofreading errors or omissions.
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In the interest of product improvement, 
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